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“TASDIQLAYMAN?”

MMIBDO¢
20 -20__-o‘quv yili uchun tuzilgan “Robototexnika” nomli te‘garagining
ISH REJASI
Ne Yillik ish reja mavzulari Soat Sana I1zoh
1. Kirish 1
2. Robotlar hagida umumiy tushunchalar va ta’riflar 1
3. Sanoat robotlar xususiyatlari 1
4, Sanoat roboti va uning strukturasi 1
5. Sanoat robotining struktura sxemasi 1
6. Intellektual, adaptiv va programmali robotlar 1
7. Intellektual robot sxemasi 1
8. Robotlarining texnik xarakteristikalari 1
0. Robotining modul qurish prinsipi 1
10. | Avtomobilsozlikda robotlarning qo‘llanilishi 1
11. Nugtali kontakt payvandlash 1
12. | Bo‘yash 1
13. Robotlarning mexanik tizimi 1
14, Harakatlar 1
15. Koordinatalar tizimi 1
16. | Yuritma qurilmalarini joylashtirish usullari 1
17 Robotlarning ishchi organlari. Sanoat robotlarining 1
" | gisgich qurilmalari

18. Robotlarning harakatlanish qurilmalari 1
19. | Sanoat robotlarining uzatish mexanizmlari 1
20. Robotlarning yuritmalari 1
21. Robotning pnevmatik yuritmasi 1
22. | Robotning gidravlik yuritmasi 1
23. Robotlarning elektrik yuritmasi 1
24, Robotlarning ko‘pkoordinatali yuritmalari 1
25. | Ko‘pkoordinatali pnevmatik yuritma 1
26. | Sanoat robotini adaptiv boshgarishning funksional 1

sxemasi
27. | Avtomatik boshqgarish tizimlarning xususiyatlari 1
28. Robotlarni programmali boshqarish tizimlari 1
29. | Siklli boshgarish tizimalari 1
30. Pozitsion boshqarish tizimlari 1
31. | Robotlarning kontur boshqarish tizimlari 1
32. Kompleksning joylashtirilishi 1
33. | Robototexnik komplekslarda robotlarning 1

go‘llanilishi
34. Robotlashtirilgan texnologik bo‘linma (RTB) 1
35. | Komplekslarning joylashtirilishi 1
36. RTK ning chizigli joylashtirilish sxemasi 1
37. | Robototexnik komplekslar yordamida yig‘uv 1

operatsiyalarini avtomatlashtirish
38. | Yig‘uv operatsiyalarini avtomatlashtirishda

moslashuvchan robotlarning qo‘llanishi

=




39. | Mexanik ishlov berish RTKIari 1
40. Stanoklar guruhiga xizmat ko‘rsatuvchi RTKlar 1
41. | Temirchilik — presslash operatsiyalarida ishlatiladigan
1
RTKIar
42. Mobil robototexnik tizimlarning vazifalar 1
43. | Mobil transport robototexnik sistemasi tashqi 1
informatsiya datchiklariga ega MP-12t robokarasi
44, Robototexnik komplekslarning informatsion 1
qurilmalari va ularning vazifalari
45, | Taktil sensorlari 1
46. Tegish taktil sensori 1
47. Elastomer asosidagi taktil sensor 1
48. Texnik ko‘rish tizimlari 1
49. | Sezishning lokatsion tizimlari 1
50. | Kuch-moment datchiklari 1
51. Sanoat robotlarining ishlab chiqarishda qo‘llanilishi 1
52. | Robototexnik kompleks asosidagi kompleks 1
avtomatlashgan liniya
53. | Yig‘uv operatsiyalarini bajaruvchi sanoat robotlari 1
54. | Metall girquvchi dastgohlarga hizmat giluvchi sanoat 1
robotlari va ularning asosiy xarakteristikalari
55. “Dastgoh — sanoat roboti” turidagi robototexnik 1
kompleks
56. Robotlarni sozlash va ishga tushirish 1
57. Robotlarni ishga tushirish va texnik 1
xarakteristikalarini tekshirish
58. | Sanoat roboti parametrlarini nazorat gilish 1
apparaturasi va vositalari elementlari
59. Tezlanishlarni o‘lchash 1
60. Bosimni o‘Ichash 1
61. | Sanoat roboti parametrlarini nazorat va diagnostika
gilish vositalari. Sozlash ishlarida diagnostikaning 1
vazifasi
62. Robot gidroyuritmalarini sozlash va texnik xizmat 1
ko‘rsatish
63. Robotlarning pnevmoyuritmalarini sozlash va texnik 1
xizmat ko‘rsatish
64. Intellekttual robototexnik tizimlari, Asosiy 1
tushunchalar
65. Intellektual robototexnik tizimi 1
66. | Modellash. 1
67. | Sanoat robotlari 1
68. | Robotexnik kompleks tarkibidagi robotning va
uskunalarning halokatsiz va havfsiz ishlashini 1

taminlovchi qurilmalar
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Sana: 20 -yil. Sinflar: To ‘garak rahbari:

Mavzu: Kirish
Mashg‘ulotning maqsadi:

Ta‘limiy maqsad: robotlar va robototexnik komplekslar bo‘yicha asosiy tushunchalar, sanoat robotlarining mexanik sistemasi,
robotlarning ishchi organlari va harakat qurilmalarining konstruksiyalari va ishlash prinsiplari bo‘yicha to‘liq ma’lumotlar
berish.

Tarbiyaviy magsad: o‘quvchilarni mehnatsevarlikka o‘rgatish, turmushdagi ehtiyojlar va ulardan foydalanish, sanoat
robotlarini ishlatishda mehnat havfsizligi qoidalari, ish o‘rnini tashkil gilish qonun qoidalarini tushuntirish.

Rivojlantiruvchi magsad: Ofzbekiston Respublikasida olib borilayotgan islohatlar, mamlakatni ijtimoiy-igtisodiy
rivojlantirishning ustivor yo‘nalishlariga muvofiq to‘garak a’zolarini sifatli o‘qitish va tarbiyalash, mustaqil fikrlashga qodir
bo‘lgan, hozirgi zamon bozor sharoitlarida ishni izchil tashkil eta oladigan, yuqori malakali raqobatbardosh kadrlarni tayyorlash.
Mashg‘ulot turi: yangi bilim beruvchi, bilimlarni mustahkamlovchi.

Mashg‘ulot uslubi: tushuntirish, suxbat, tezkor savol — javob, amaliy mustaqil ishlar bajarish, munozara, muammoli topshirig,
ko‘rgazmali va boshqalar.

Mashg‘ulot metodi: guruhlarda ishlash, “kim epchil-u, kim chaqqon”, “ko‘rsam tezroq o‘rganaman”, “muammo va yechim”
shu kabi metodlar.

Mashg‘ulot jihozi: mavzuga oid rasm, ko‘rgazmalar va tarqatma materiallar, o‘quv qurollari, elekron materiallar.
Mashg‘ulotning borishi:

I. Tashkiliy gism: a) Salomlashish.  b) Davomatni
aniglash.

Il. Uyga vazifani so‘rash: a) Savol — javob o‘tkazish. b)
Topshiriglarni tekshirish.

I11. Yangi mavzu bayoni:

O‘zbekiston Respublikasida olib borilayotgan islohatlar,
mamlakatni ijtimoiy-iqtisodiy rivojlantirishning ustivor
yo‘nalishlariga muvofiq kadrlarni sifatli o°qitish va tarbiyalash,
mustagqil fikrlashga qodir bo‘lgan, hozirgi zamon bozor
sharoitlarida ishni izchil tashkil eta oladigan, yugori malakali
raqobatbardosh kadrlar tayyorlashga yo‘naltirilgan yagona
davlat siyosatini amalga oshirish borasida ishlar amalga
oshirilmogda. Hozirgi zamon yuqori texnologiyalarida sanoat
robotlari va robototexnika tizimlari keng qo‘llanilmoqda.
Robotlar, robototexnik va moslashuvchan ishlab chigarish
sistemalari ishlab chigarishni rivojlantirishning texnik asoslari hisoblanadi.

Hozirgi zamon yangi texnologiyalarida robotlar va robototexnik sistemalarni qo‘llash yildan yilga oshib bormoqda.

Ular yordamida yangi texnologik jarayonlar o‘zlashtirilmoqda, odamlarni toligtiradigan, bir xil, og*ir qo‘l mehnatidan,
sog‘liglari uchun zararli va xavfli ishlardan ozod gilinmogdalar. Mazkur darslikda sanoat robototexnikasi asoslari yoritilgan.
Unda robotlar va robototexnik komplekslar bo‘yicha asosiy tushunchalar, ta’riflar berilgan. Robototexnikaning ishlab

chigarishni kompleks avtomatlashtirishdagi roli bayon gilingan. Robot va manipulyatorlarning strukturasi, texnik
xarakteristikalari, modul qurish tamoyillari birinchi bobda berilgan.

Ikkinchi bobda sanoat robotlarining mexanik sistemasi, manipulyatorlarning kinematikasi, kinematik komponovkalari hamda
manipulyatorlarning konstruktiv xususiyatlari bayon gilingan. Undan tashqari robotlarning ishchi organlari va harakat
qurilmalarining konstruksiyalari va ishlash prinsiplari keltirilgan.

Uchinchi bobda robotlarni asosiy elementlari hisoblangan pnevmatik, gidravlik va elektrik yuritmalari berilgan.

Robotlarda qo‘llaniladigan yuritmalarga qo‘yiladigan talablar, yuritmalarning afzallik va kamchililari ham shu bobda bayon
qilingan. To‘rtinchi bob sanoat robotlarini boshqarish sistemalariga bag‘ishlangan bo‘lib, programmali, adaptiv va intellektual
boshqarish sistemalari, hamda sanoat robotlarini boshqarish uchun qo‘llaniladigan siklli, pozitsion va kontur boshqarish
sistemalari, robot boshgarish sistemasining matematik yozilishi berilgan.

Beshinchi bob robotlarning informatsion sistemalariga bag‘ishlangan. Unda robotlarning informatsion qurilmalari va ularning
vazifalari, ichki va tashqi informatsiya datchiklari, taktil sensorlar, texnik ko‘rish sistemalari, sezishning lokatsion sistemalari,
kuch-moment datchiklari bayon gilingan. Oltinchi bob sanoat robotlarining ishlab chiqarishda qo‘llanilishi ko‘rilgan, bunda
robotlarning temirchilik-presslash uskunalariga, metall girquvchi dastgohlarga xizmat gilish va yig‘uv operatsiyalarini bajarish.
Yettinchi bobda robototexnik tizimlar va komplekslar bo‘yicha ma’lumotlar keltirilgan. Robototexnik komplekslarning
sinflanishi, ularning turlari, robototexnik komplekslarni joylashtirish, yig‘uv robototexnik komplekslari, mexanik ishlov berish
komplekslari va temirchilik-presslash operatsiyalarida ishlatiladigan robotlashtirilgan komplekslar bayon gilingan. Sakkizinchi
bobda robotlarni sozlash, ishga tushirish va ularga texnik xizmat qursatish ko‘rib chiqilgan. Robotlarni sozlash va ishga
tushirish, robotlarning texnik xarakteristikalarini tekshirish, robotlarning parametrlarini nazorat qilish apparaturasi va vositalari,
robotlarni diagnostika gilish vositalari, gidro- va pnevmoyuritmalarni sozlash va ularga texnik xizmat ko‘rsatish berilgan.

IV. Mashg‘ulotni yakunlash:

Mashg‘ulotda faol gatnashgan o‘quvchilarni baholash, hozirgi zamon yuqori texnologiyalarida sanoat robotlari va
robototexnika tizimlari keng qo‘llanilishi, Robotlar, robototexnik va moslashuvchan ishlab chigarish sistemalari ishlab
chiqarishni rivojlantirishning texnik asoslarini tushuntirish.

V. Uyga vazifani e’lon qilish: yangi mavzuni to‘liq takrorlash. Yangi mavzu yuzasidan bilimlarini mustaxkamlab kelish.

Maktab MMIBDO sana 20 il




Sana: “ 7 20 -yil. Sinflar: To ‘garak rahbari:

Mavzu: Robotlar haqida umumiy tushunchalar va ta’riflar.
Mashg‘ulotning magsadi:

Ta‘limiy maqsad: robotlar va robototexnik komplekslar bo‘yicha asosiy tushunchalar, sanoat robotlarining mexanik
sistemasi, robotlarning ishchi organlari va harakat qurilmalarining konstruksiyalari va ishlash prinsiplari bo‘yicha
to‘liqg ma’lumotlar berish.

Tarbiyaviy magsad: o‘quvchilarni mehnatsevarlikka o‘rgatish, turmushdagi ehtiyojlar va ulardan foydalanish,
sanoat robotlarini ishlatishda mehnat havfsizligi qoidalari, ish o‘rnini tashkil qilish qonun qoidalarini tushuntirish.

Rivojlantiruvchi magsad: O‘zbekiston Respublikasida olib borilayotgan islohatlar, mamlakatni ijtimoiy-igtisodiy
rivojlantirishning ustivor yo‘nalishlariga muvofiq to‘garak a’zolarini sifatli o‘qitish va tarbiyalash, mustaqil
fikrlashga qodir bo‘lgan, hozirgi zamon bozor sharoitlarida ishni izchil tashkil eta oladigan, yuqori malakali
ragobatbardosh kadrlarni tayyorlash.

Mashg‘ulot turi: yangi bilim beruvchi, bilimlarni mustahkamlovchi.

Mashg‘ulot uslubi: tushuntirish, suxbat, tezkor savol — javob, amaliy mustaqgil ishlar bajarish, munozara,
muammoli topshiriq, ko‘rgazmali va boshqalar.

Mashg‘ulot metodi: guruhlarda ishlash, “kim epchil-u, kim chaqqon”, “ko‘rsam tezroq o‘rganaman”, “muammo va
yechim” shu kabi metodlar.

Mashg¢ulot jihozi: mavzuga oid rasm, ko‘rgazmalar va tarqatma materiallar, o‘quv qurollari, elekron materiallar,
mehnat qurollari.

Mashg‘ulotning borishi:

I. Tashkiliy gism: a) Salomlashish. b) Davomatni aniglash.

II. Uyga vazifani so‘rash: a) Savol — javob o‘tkazish.

b) Topshiriglarni tekshirish.

I11. Yangi mavzu bayoni:

“Robot” so‘zi birinchi marotaba 1920 yilda chex yozuvchisi K. Chapekning
“RUR” (Rossum universal robotlari) pesasida ishlatilgan. Robot tushunchasi
keng doiradagi turli sistemalar va qurilmalar bilan bog‘lig. Robotning turli xil
avtomatik sistemalar va qurilmalardan asosiy fargi, unda odam harakatlariga
o‘xshash harakatlar gila oladigan organning ya’ni mexanik qo‘l
(manipulyatorlar) ning borligi va u yordamida robot tashqi muhitga ta’sir
qilish imkoniyati borligidir. Robot odam o‘rniga turli xil manipulyatsiyalarni
gila oladigan mashina — avtomatdir. Robotlar manipulyatorlar deb ataladigan
mashinlar sinfiga kiradi. Manipulyatorlar — ko‘p zvenolardan iborat mexanizm
bo‘lib, odam qo‘li harakatlarini imitatsiya qilishga mo‘ljallangan qurilmadir, u
masofadan operator yoki programmali boshgarish sistemasi tomonidan
boshqariladi.

Asosiy tushunchalar va ta’riflar.

Sanoat roboti (SR) - ishlab chiqarish jarayonida harakat va boshqaruv funksiyalarini bajarish uchun mo‘ljallangan
bir nechta xarakatlanish darajasiga ega bo‘lgan manipulyator ko‘rinishidagi ijro qurilmasidan hamda qayta
dasturlanuvchi dasturiy boshqaruv qurilmasidan tashkil topgan statsionar (qo‘zg‘almas) yoki ko‘chma avtomatik
mashina. Texnik adabiyotda bundan ham qisqaroq ta’rif uchraydi: Canoat roboti (SR) - sanoatda ishlatishga
mo‘ljallangan qayta dasturlanuvchi avtomatik manipulyator.

Robototexnik tizim deb, shunday texnikaviy tizimga aytiladiki, unda energiya, massa va axborotlar bilan bog‘liq
o‘zgartirishlar va alogalar sanoat robotlaridan foydalanilgan holda aks etadi.

Sanoat robotlari tomonidan o‘rnini bosa oladigan funksiyalari va ular bajara oladigan operatsiyalarga ko‘ra
robotlashtirilgan texnologik majmua va robotlashtirilgan ishlab chigarish majmualari farglanadi.

Bitta sanoat roboti o‘zaro harakatda bo‘ladigan bir yoki bir nechta texnologik jihozlardan hamda majmua ichidagi
ishning to‘la avtomatik siklini va boshqa ishlab chiqarishlarning kirish va chiqish oqgimlari bilan alogalarni
ta’minlovchi yordamchi jihozlar yig‘indisidan iborat ishlab chiqarish vositalarining avtonom harakat giluvchi
to‘plamiga robotlashtirilgan texnologik majmua deyiladi. Yig‘ish, payvandlash, bo‘yash kabi texnologik
jarayonlarga oid asosiy operatsiyalarni bajaruvchi bitta sanoat robotidan hamda majmua ichidagi texnologik
jarayonlarning avtomatlashtirilgan siklini to‘la ta’minlovchi yordamchi jihozlar yig‘indisidan iborat avtonom harakat
qiluvchi ishlab chiqarishning texnologik vositalari to‘plamiga robotlashtirilgan ishlab chigarish majmuasi deyiladi.
IV. Mashg‘ulotni yakunlash:

Mashg‘ulotda faol qatnashgan o‘quvchilarni baholash, hozirgi zamon yuqori texnologiyalarida sanoat robotlari va
robototexnika tizimlari keng qo‘llanilishi, Robotlar, robototexnik va moslashuvchan ishlab chiqarish sistemalari
ishlab chigarishni rivojlantirishning texnik asoslarini tushuntirish.

V. Uyga vazifani e’lon qilish: yangi mavzuni to‘liq takrorlash. Yangi mavzu yuzasidan bilimlarini mustaxkamlab
kelish.

Maktab MMIBDO sana 20 yil




Sana: “ " 20 -yil. Sinflar: To ‘garak rahbari:

Mavzu: Sanoat robotlar xususiyatlari
Mashg‘ulotning maqsadi:
Ta‘limiy magqsad: robotlar va robototexnik komplekslar bo‘yicha asosiy tushunchalar, sanoat
robotlarining mexanik sistemasi, robotlarning ishchi organlari va harakat qurilmalarining konstruksiyalari
va ishlash prinsiplari bo‘yicha to‘liq ma’lumotlar berish.
Tarbiyaviy maqgsad: o‘quvchilarni mehnatsevarlikka o‘rgatish, turmushdagi ehtiyojlar va ulardan
foydalanish, sanoat robotlarini ishlatishda mehnat havfsizligi qoidalari, ish o‘rnini tashkil qilish qonun
goidalarini tushuntirish.
Rivojlantiruvchi maqgsad: O‘zbekiston Respublikasida olib borilayotgan islohatlar, mamlakatni ijtimoiy-
igtisodiy rivojlantirishning ustivor yo‘nalishlariga muvofiq to‘garak a’zolarini sifatli o‘qitish va
tarbiyalash, mustaqil fikrlashga qodir bo‘lgan, hozirgi zamon bozor sharoitlarida ishni izchil tashkil eta
oladigan, yuqori malakali ragobatbardosh kadrlarni tayyorlash.
Mashg‘ulot turi: yangi bilim beruvchi, bilimlarni mustahkamlovchi.
Mashg‘ulot uslubi: tushuntirish, suxbat, tezkor savol — javob, amaliy
mustaqil ishlar bajarish, munozara, muammoli topshiriq, ko‘rgazmali va i i
boshqgalar.
Mashg‘ulot metodi: guruhlarda ishlash, “kim epchil-u, kim chaqqon”,
“ko‘rsam tezroq o‘rganaman”, “muammo va yechim” shu kabi metodlar.
Mashg‘ulot jihozi: mavzuga oid rasm, ko‘rgazmalar va tarqatma materiallar,
o‘quv qurollari, elekron materiallar, mehnat qurollari.
Mashg‘ulotning borishi:
I. Tashkiliy gism: a) Salomlashish.  b) Davomatni aniglash.
II. Uyga vazifani so‘rash: a) Savol — javob o‘tkazish.
b) Topshiriglarni tekshirish.
I11. Yangi mavzu bayoni:
Robotlarning sinflanishi.
Sanoat robotlari quyidagi xususiyatlari bo‘yicha sinflanadi: funksional vazifasi; maxsusligi; yuk ko‘tarish
gobiliyati; yuritma turi; manipulyatorlar soni; harakatlanish joylashtirish usuli; koordinata sistemasining
turi; programmalash usuli va boshqalar. Universal robotlar turli xil operatsiyalarni bajarishga va har xil
jihozlar bilan birga ishlashga mo‘ljallangan. Maxsuslashgan robotlar ma’lum bir aniq operatsiyani
bajarishga mo‘ljallangan. Masalan, payvandlash, yig‘ish, bo‘yash operatsiyalari.
Maxsus robotlar fagat bir konkret operatsiyani bajaradi. Masalan, texnologik jihozning konkret modeliga
xizmat qgiladi. Robotlar bajaradigan texnologik operatsiyaning turiga garab asosiy texnologik operatsiyani
bajaruvchi robotlar (masalan, texnologik payvandlash, bo‘yash, yig‘uv operatsiyalari) va yordamchi
texnologik operatsiyani (masalan, olib — qo‘yish operatsiyasi) amalga oshiradigan robotlarga bo‘linadi.
Robotning yuk ko‘tarish qobiliyati manipulyatsiya qilinayotgan ob’ektning massasi bilan aniqlanadi va
robotning bajaradigan vazifasiga bog‘liq bo‘ladi, hamda bir necha grammdan to bir necha ming
kilogrammgacha bo‘lishi mumkin. Sanoat robotlari yuk ko‘tarish qobiliyati bo‘yicha quyidagi guruhlarga
bo‘linadi: o‘ta yengil — 1 kg gacha, yengil — 10 kg dan 200 kg gacha, og‘ir — 200 kg dan 1000 kg, o‘ta og"ir
— 1000 kg dan yugori. Robotlarda qo‘llaniladigan yuritmalar pnevmatik, gidravlik, elektrik va aralash
yuritmalar guruhlariga bo‘linadi. Yuqori yuk ko‘tarish qobiliyati robotlarning zvenolarida gidravlik
yuritmalar, manipulyator gisqgichlarda esa sodda, kichik quvvatli pnevmatik yuritmalar ishlatiladi.
Ko‘pincha robotlarda bitta manipulyator bo‘ladi (bir qo‘lli robotlar), ammo robotning vazifasiga qarab
robotlarda ikkita, uchta va to‘rtta manipulyator (ikki qo‘lli, uch qo‘lli, to‘rt qo‘lli robotlar) bo‘lishi
mumkin. Erkinlik darajalar soni n bo‘yicha robotlar quyidagi turlarga bo‘linadi.Robotning harakatlanish
imkoniyati unda harakatlanish qurilmasi borligi yoki yo‘qligi bilan aniqlanadi. Birinchi holda ularni
harakatlanuvchi robotlar va ikkinchi holda statsionar robotlar deb ataladi.
IV. Mashg‘ulotni yakunlash: Mashg‘ulotda faol gatnashgan o‘quvchilarni baholash, hozirgi zamon
yuqori texnologiyalarida sanoat robotlari va robototexnika tizimlari keng qo‘llanilishi, Robotlar,
robototexnik va moslashuvchan ishlab chigarish sistemalari ishlab chigarishni rivojlantirishning texnik
asoslarini tushuntirish.
V. Uyga vazifani e’lon qilish: yangi mavzuni to‘liq takrorlash. Yangi mavzu yuzasidan bilimlarini
mustaxkamlab kelish.

Maktab MMIBDO sana 20__ il




veb-saytimiz: Zokirjon.com
Hujjat Word variantda beriladi.
Zokirjon Admin bilan
90-530-00-68 nomerga murojaat qilishingiz, shu
nomerdagi telegram orqali bog ‘lanishingiz yoki
nza4567 izlab telegramdan yozishingiz so ‘raladi.
Telegramda murojaatingizga oz vaqtida javob
beriladi
75 listdan iborat 68 soatli “Robototexnika”
to‘garagini to‘liq holdaolish uchun
telegramdan yozing.
Narxi: 30 ming so‘m
il Telegram kanalimiz
003506500 @Maktablar _uchun_hujjatlar

To‘lov uchun: UZCARD *880*9860230104973329*summa#
Plastik egasi Nabiyev Zokirjon

DIQQAT!!!
Sizga bu OMONAT qilib beriladi.
To‘liq holda olganingizdan so‘ng:

Urﬁvérsfalbank AR

Faqat o°‘zingiz uchun foydalaning.

' | | ' Hech kimga bermang hattoki eng
QBbD 3301 D'{CI‘I 3329 yaqin insoningizga ham.

2 : .) Internet orgali veb-saytlarga
ZOKI Jou uAalvsv joylamang.

Kanal va gruppalarga targatmang.

OMONATGA
HIYONAT QILMANG.




